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Приложение  А                                                                                                            I
Рис. 1. 
Вагон на мельничных крыльях 
Рис.  2. сухопутная парусная колесница.
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II

Рис.  3. Паровая телега Кюньо. Франция. 1769 г. 
Грузоподъемность 3 т. 2 цил., 2 л.с., 4 км/час.
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Рис.  4. Паровой омнибус Гюрнея. Англия, 1824 г. 
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16 мест, 1 цил., около 10 л.с., 12 км/час. 
III

Рис.  5. Рекордный паровой автомобиль Серполле. Франция, 1902 г., 
4 цил., 40 л.с., 120 км/час.
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Рис. 6. Педальная повозка-самокат И.П.Кулибина.
IV
Рис. 7. Схема трехколесной педальной самокатки И.П. Кулибина. 
Стрелкой показан горизонтальный маховик.
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Рис. 8. Трехколесный самодвижущийся экипаж Карла Бенца 

с бензиновым двигателем
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V
Рис. 9. Четырехколесный автомобиль Карла Бенца – Viktoria 1893г.
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Рис. 10. Устройство современного автомобиля
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VI
Рис. 11. Тип кузова современного автомобиля
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Лимузин
Рис. 12. Электромобиль
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Рис. 13. Автомобиль на солнечных батареях
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VIII
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Рис. 14. Автомобили завтрашнего дня
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Honda – 14 или «один с силой четырех» состоит из  четырех независимых персональных транспортных средств, способных объединяться в единое целое. По мере того, как пути пассажиров расходятся, части «автомобиля» отделяются и продолжают движение самостоятельно. Разумеется, возможна и обратная процедура.
IX
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Nissan OneOne или «автомобиль - домашний питомец» OneOne есть ни что иное как «гав-гав». Собственно, на автомобиль «гав-гав» похож меньше всего, ведь у него не будет колес в их традиционном представлении. Вместо них он сможет передвигаться при помощи так называемых «синтетических мышц», которые позволят производить простые движения, наподобие тех, которые делает человек, катаясь на роликах. Дистанционно контролируемый робот-автомобиль отвезет детей в школу или «сходит» в магазин. В зависимости от скорости, «гав-гав» будет припадать к дороге или, наоборот, приподниматься для лучшего обзора, скажем, на парковке.
Пока трудно предположить, суждено ли хотя бы одному из этих проектов осуществиться, но проверить это будет достаточно легко. Достаточно подождать всего пятьдесят лет  - совсем немного.

Рис. 15. Забавные автомобили
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Рис. 16. Самые нелепые брендмобили
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