Цилиндрическая система координат

Эта система координат представляет собой  нечто среднее между прямоугольной и полярной системами. Построим на плоскости а полярную систему координат и проведем через полюс О числовую ось Оz, перпендикулярную плоскости а. Спроектировав произвольную точку М пространства на плоскость, найдем две координаты ( угол A и расстояние  R до полюса) этой проекции в полярной системе координат, а третью координату (z) получим , спроектировав точку М на ось Оz.
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